Diagrames de blocs

+ Representacio grafica dels sistemes, les seves parts i la
transferencia d’'informacio entre elles.
— Cada bloc representa un modul amb una funcio de transferencia

Propi
— La informacio flueix en un unic sentit

Facilita la ‘visualitzacid’ 1 la comprensio dels sistemes
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Diagrames de blocs

—lements d'un diagrama de blocs

Bigel “CNG)| YEFUE)GE) Punt de R(s) J{?U{SER{S}-B{S}
B(s)

Y(s)

Bifurcacio

Diagrama d’un sistema en anell tancat

R(s): variable de control o comanda
Y(s): sortida o variable controlada
R—*({S} ++?:*U{S} G(s) Y{E} BES%Z senyal de realimentacio
] U(s): senyal d’'accid o error

B(s) H(s) H(s): FT de realimentacio
G(s): FT del cami directe
L(s)=G(s)-H(s): FT del llac obert
M(S)=Y(s)/R(s): FT del sistema en lla¢ tancat
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Transformacions de Diagrames de Blocs

1. Cascada: Y=(G,G,)X

-:Gl r-Gz—h- —'GIGE—'

X JG, ;f%_'ﬁi X G xa,
2. Parallel: Y=(G,G,)X ek
, i X +— G Y X . G
3. Realimentacio: Y=G,(XtG,Y) —"gf " ! T TeH
H
4.  Avancar un punt de suma: Y=G(XtZ2)
L@}_. G X, G Y,
+ +
ﬁ—Z Gle&
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Transformacions de Diagrames de Blocs

5.  Endarrerir un punt de suma: Y=GXtZ

X.G_.t;;j_\’{. xi@[@l
+ +
_LZ + y ]

G

6. Avancar una bifurcacio: Y=GX

_x_..G Y LG LA
X —l L/
XY
1. Endarrerir una bifurcacio: Y=GX
X Y X Y

oG G
) @
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Procediment per dibuixar un DB

1.  Escriure les equacions del sistema
2. Obtenir les TL d'aquestes eq, suposant condicions inicials nul-les
3. Representar individualment cada equacio en un bloc
4. Integrar tots els elements en un unic diagrama
5. Simplificar el DB, si escau
Exemple
i) =S0=O ¢ (5= L[itdr
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