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Como

FX,Y (x, y) =



0 si x < 1 o y < 1

0.2 si 1 ≤ x < 2 e y ≥ 1
0.5 si 2 ≤ x < 3 e y ≥ 1
0.5 si x ≥ 3 y 1 ≤ y < 3
1 si x ≥ 3 e y ≥ 3

,

FX (x) = FX,Y (x,∞) =



0 si x < 1

0.2 si 1 ≤ x < 2
0.5 si 2 ≤ x < 3
1 si x ≥ 3

FY (y) = FX,Y (∞, y) =


0 si y < 1

0.5 si 1 ≤ y < 3
1 si y ≥ 3

.

Análogamente, de la sexta propiedad de la Proposición 4.3 se sigue que la masa o

la densidad de probabilidad de una de las variables del vector se obtienen, respectiva-

mente, sumando o integrando el resto de las variables. A las nuevas funciones masa de

probabilidad o de densidad se les conoce como funciones de densidad o masa de

probabilidad marginales respectivamente.

En el caso en que tengamos N variables podemos estar interesados en calcular la

dpf o la mpf conjunta de K de ellas (supongámoslas las K primeras). En ese caso,

a) Si el vector es continuo, fX1,...,XK (x1, ..., xK)

=

Z ∞

−∞
...

Z ∞

−∞
fX1,...,XK ,Xk+1,...,XN (x1, ..., xK , xK+1, ..., xN) · dxN · ... · dxK+1


