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4.1.3 Distribuciones condicionadas

En el capítulo anterior dimos la definición de distribuciones de una variable condi-

cionadas a la ocurrencia de un suceso. En este ambiente, un caso particular lo consti-

tuyen las distribuciones que se generan cuando una de las v.a. del vector toma un valor

concreto.

Así pues, sea (X,Y ) un vector aleatorio:

Se define la dpf o la mpf de X condicionada a Y = y,

fX|Y=y (x) =
fX,Y (x, y)

fY (y)

Análogamente, se define la dpf o la mpf de Y condicionada a

X = x,

fY |X=x (y) =
fX,Y (x, y)

fX (x)

Por último, se define la cdf de X condicionada a Y = y, como

FX (x | Y = y) = P [X ≤ x | Y = y] =

R x
−∞ fX|Y=y (t) · dt si el vector es continuoP
xi≤x fX|Y=y (xi) si el vector es continuo

Análogamente, se define la cdf de Y condicionada a X = x, como

FY (y | X = x) = P [Y ≤ y | X = x] =


R y
−∞ fY |X=x (t) · dt si el vector es continuoP
yi≤y fY |X=x (yi) si el vector es continuo

Ejemplo 4.6 Sean las variables X e Y con la mpf conjunta siguiente:

y\x 0 1 2

0 3/28 9/28 3/28

1 3/14 3/14 0

2 1/28 0 0


